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前　　言

　　ＧＢ／Ｔ２４８１７《起重机械　控制装置布置形式和特性》分为５个部分：

———第１部分：总则；

———第２部分：流动式起重机；

———第３部分：塔式起重机；

———第４部分：臂架起重机；

———第５部分：桥式和门式起重机。

本部分为ＧＢ／Ｔ２４８１７的第５部分。

本部分等同采用ＩＳＯ７７５２５：１９８５《起重机械　控制装置　布置形式和特性　第５部分：桥式和门

式起重机》（英文版）。

本部分等同翻译ＩＳＯ７７５２５：１９８５。

为了便于使用，本部分还作了下列编辑性修改：

———“ＩＳＯ７７５２的本部分”一词改为“ＧＢ／Ｔ２４８１７的本部分”；

———删除ＩＳＯ７７５２５：１９８５的前言；

———对ＩＳＯ７７５２５：１９８５引用的其他国际标准，用已被采用为我国的标准代替对应的国际标准。

本部分由中国机械工业联合会提出。

本部分由全国起重机械标准化技术委员会（ＳＡＣ／ＴＣ２２７）归口。

本部分起草单位：大连重工·起重集团有限公司、北京起重运输机械设计研究院。

本部分主要起草人：桂佩康、马小平、李继玉、何铀。
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引　　言

　　ＧＢ／Ｔ２４８１７的本部分规定了桥式和门式起重机的控制装置及其布置形式，以缓和起重机司机在

紧急情况下的紧张情绪或减少对起重机的误操作。而ＧＢ／Ｔ２４８１７．１则对所有类型起重机规定了控制

装置的一般原则。
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第５部分：桥式和门式起重机

１　范围

ＧＢ／Ｔ２４８１７的本部分规定了所有由ＧＢ／Ｔ６９７４．１定义的桥式和门式起重机的大车运行、小车运

行、回转、司机室驱动以及载荷起升和下降等基本控制装置的布置、要求及动作方向。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过ＧＢ／Ｔ２４８１７的本部分的引用而成为本部分的条款。凡是注日期的引用文

件，其随后所有的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本部分，然而，鼓励根据本部分达成

协议的各方研究是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本

部分。

ＧＢ／Ｔ６９７４．１　起重机　术语　第１部分：通用术语（ＧＢ／Ｔ６９７４．１—２００８，ＩＳＯ４３０６１：２００７，

ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ２４８１７．１　起重机械　控制装置布置形式和特性　第１部分：总则（ＧＢ／Ｔ２４８１７．１—２００９，

ＩＳＯ７７５２１：１９８３，ＩＤＴ）

３　一般要求

３．１　桥式和门式起重机的基本控制装置应符合ＧＢ／Ｔ２４８１７．１的要求，只有如３．２注明的除外。

３．２　手柄上的作用力取决于起重机的工作任务。推荐使用以下数值：

ａ）　操作手柄：

———向前／向后：６０Ｎ；

———向左／向右：４０Ｎ。

ｂ）　脚踏板开关：１５０Ｎ。

４　基本控制装置的布置

桥式和门式起重机的控制装置要尽可能布置在司机的附近与前方，如图１或图２所示。
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