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车载毫米波雷达探测性能测试方法

1 范围

本文件规定了车载毫米波雷达的探测性能测试方法,包括:单机探测性能、外层覆盖件电磁性能、系
统集成探测性能。

本文件适用于车载毫米波雷达的探测性能测试,应用频段涉及(24~24.25)GHz、(76~77)GHz。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB/T3784—2009 电工术语 雷达

GB/T39263—2020 道路车辆 先进驾驶辅助系统(ADAS) 术语及定义

3 术语和定义

GB/T3784—2009、GB/T39263—2020界定的以及下列术语和定义适用于本文件。

3.1
雷达 radar
利用电磁波发现目标并获取目标位置等信息的装置。
[来源:GB/T3784—2009,2.1.1.1]

3.2
频率范围 operatingfrequencycoverage
雷达工作的电磁波频段,亦称雷达发射信号的载频频段。

3.3
探测范围 detectioncoverage
在规定条件下,雷达能够发现(检测)目标并测量目标坐标的空间范围。
[来源:GB/T3784—2009,2.2.1.1]

3.4
雷达截面积 radarcrosssection;RCS
用一等效的反射面积来表征目标相对雷达方向的散射特性,此面积称为目标的雷达截面积。
[来源:GB/T3784—2009,2.2.1.13]

3.5
最大作用距离 maximumdetectionrange
雷达在规定的检测概率条件下,对一定雷达截面积的目标进行探测的最大距离。

3.6
最小作用距离 minimumdetectionrange
雷达在规定的检测概率条件下,对一定雷达截面积的目标进行探测的最小距离。
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