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船用陀螺罗经校准规范

1 范围

本规范适用于方位角 (也称:航向角)测量范围为0°~360°,示值最大允许误差为

±0.25°的舰船导航用途的船用陀螺罗经校准。

2 引用文件

本规范引用了下列文件:

JJF1001—2011 通用计量术语及定义

JJF1059.1—2012 测量不确定度评定与表示

JJF1071—2010 国家计量校准规范编写规则

JJF1350—2012 陀螺经纬仪校准规范

JJF1675—2017 惯性技术计量术语及定义

GB/T17943—2000 大地测量天文规范

GB/T24955.1—2010 船舶和海上技术 艏向发送设备 (THDs) 第1部分:陀

螺罗经

GB/T42176 海浪等级

GJB1723—93 舰船陀螺罗经通用规范

凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本规范;凡是不注日期的引用文

件,其最新版本 (包括所有的修改单)适用于本规范。

3 概述

船用陀螺罗经是一种指示船舶航向和测定船舶方位用的精密导航仪器,被广泛地应

用在各类舰艇和海洋运输船、港船、海洋工程船和考察船等船舶上,既能满足导航的要

求,又能适应其他各种航向信息的装备和系统的要求。
陀螺罗经依靠陀螺仪的空间定轴性,借助其控制设备和阻尼设备,能自动指北并精

确跟踪地球子午面,并且始终准确地指向地理北极。无论船舶航行到哪里,都可以依此

确定航向。
船用陀螺罗经最初采用的是机械陀螺原理的罗经,随着科学技术进步,发展为电罗

经、光纤罗经及激光罗经,体积和质量大为减小,且仪器示值误差和示值漂移越来越

小,动态性能得到很大提高。
仪器典型结构电罗经如图1、光纤罗经如图2所示。
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