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船闸PLC控制系统设计规范

1 范围

本标准规定了船闸PLC控制系统硬件、软件、控制网络的设计要求与内容。
本标准适用于交通船闸PLC控制系统设计、维护工作,其他船闸可参考本标准执行。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB/T4208 外壳防护等级(IP代码)

GB/T5023(所有部分) 额定电压450/750V及以下聚氯乙烯绝缘电缆

GB/T9771(所有部分) 通信用单模光纤

GB/T22239 信息安全技术 网络安全等级保护基本要求

GB/T25070 信息安全技术 网络安全等级保护安全设计技术要求

JTJ310 船闸电气设计规范

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1 
船闸PLC控制系统 PLCcontrolsystemforshiplocks
一种用于船闸运行环境的数字式操作电子系统。用可编程的存储器作面向用户指令的内部寄存

器,完成船闸特定的运行功能,如逻辑、顺序、定时、计数、运算等,通过数字或模拟的输入/输出,控制船

闸闸门、阀门启闭等过程。

3.2 
程序控制模式 proceduralcontrolmode
船闸闸门(阀门)主要依靠PLC控制系统按照过闸流程实现自动循环运行(开闸与关闸需人工确

认)的控制模式。

3.3 
分散控制模式 dispersedcontrolmode
船闸闸门(阀门)依靠人工确认实现手动单步操作运行的控制模式。

3.4 
集中操作模式 concentratedoperatingmode
对船闸上、下游闸门(阀门)进行远程集中控制的操作模式。

3.5 
现地操作模式 localoperatingmode
仅对本闸首闸门(阀门)进行控制的操作模式。

1

DB32/T3823—2020




