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前  言

  本标准按照GB/T1.1—2009给出的规则起草。
本标准使用翻译法等同采用ISO9039:2008《光学和光子学 光学系统像质评价 畸变的测定》。
为便于使用,本标准还做了下列编辑性修改:
———“本国际标准”一词改为“本标准”;
———删除国际标准的前言。
本标准由中国机械工业联合会提出。
本标准由全国光学和光子学标准化技术委员会(SAC/TC103)归口。
本标准负责起草单位:上海理工大学、华东师范大学、江南永新光学有限公司、宁波永新光学股份有

限公司、南京东利来光电实业有限公司、宁波市教学仪器有限公司、宁波华光精密仪器有限公司、宁波舜

宇仪器有限公司、梧州奥卡光学仪器公司、广州粤显光学仪器有限责任公司、麦克奥迪实业集团有限公

司、重庆光电仪器有限公司、贵阳新天光电科技有限公司、苏州一光仪器有限公司。
本标准主要起草人:黄卫佳、章慧贤、王蔚生、李晞、曾丽珠、杨广烈、王国瑞、徐利明、胡森虎、

张景华、黄文勇、肖倩、夏硕、胡清、顾洁。
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光学系统像质评价 畸变的测定

1 范围

本标准规定了光学系统径向畸变的测量方法。
本标准适用于光谱范围在100nm~15000nm内,且具有旋转对称特性的光学系统。对于符合旋

转对称特性的电子光学图像系统,亦可参照使用。
本标准不适用于变形光学系统。

2 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

2.1
畸变 distortion
横向放大率随视场的增大而变化所引起的一种失去物像相似的一种像差。
注:如果像面在无限远,像的位置用视场角的正切表示。

2.2
参考平面 referenceplane
测量、校准的基准面,它与测量装置的物理特征相对应,例如安装法兰或其他专用的部件。

2.3
绝对畸变 absolutedistortion
Va

被观测像点到理想像点之间的径向距离。单位用毫米或微米表示。

2.4
相对畸变 relativedistortion
Vr

用绝对畸变Va相对于理想像高h′0的百分比表示。

2.5
物高 objectheight
h
物点到测试样本旋转对称光轴之间的距离。单位用毫米表示。

2.6
像高 imageheight
h′
像点到测试样本旋转对称光轴之间的距离。单位用毫米表示。

2.7
物方视场角 objectpupilfieldangle
ωP
边缘物点的主光线与光轴夹角的两倍。
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