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前　　言

　　本部分由中国机械工业联合会提出。

本部分由全国拖拉机标准化技术委员会（ＳＡＣ／ＴＣ１４０）归口。

本部分起草单位：国家拖拉机质量监督检验中心。

本部分主要起草人：金锡平、王风雨、陈振。
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农林拖拉机　驾驶员座椅　技术条件

１　范围

ＧＢ／Ｔ２４６６０的本部分规定了农林拖拉机驾驶员座椅的技术条件。

本部分适用于速度在６ｋｍ／ｈ～４０ｋｍ／ｈ的农林轮式和履带拖拉机。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过ＧＢ／Ｔ２４６６０的本部分的引用而成为本部分的条款。凡是注日期的引用文

件，其随后所有的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本部分，然而，鼓励根据本部分达成

协议的各方研究是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本

部分。

ＧＢ／Ｔ６２３６　农林拖拉机和机械　驾驶座标志点（ＧＢ／Ｔ６２３６—２００８，ＩＳＯ５３５３：１９９５，Ｅａｒｔｈｍｏｖ

ｉｎｇｍａｃｈｉｎｅｒｙ，ａｎｄｔｒａｃｔｏｒｓａｎｄｍａｃｈｉｎｅｒｙｆｏｒａｇｒｉｃｕｌｔｕｒａｌａｎｄｆｏｒｅｓｔｒｙ—Ｓｅａｔｉｎｄｅｘｐｏｉｎｔ，ＭＯＤ）

ＧＢ／Ｔ６９６０．７　拖拉机术语　第７部分：驾驶室、驾驶座和覆盖件

３　术语和定义

ＧＢ／Ｔ６９６０．７确立的以及下列术语和定义适用于本部分。

３．１

农林拖拉机　犪犵狉犻犮狌犾狋狌狉犪犾犪狀犱犳狅狉犲狊狋狉狔狋狉犪犮狋狅狉狊

至少有两根轴的自走式的轮式或履带式车辆，主要用于下列基本的农业和林业用途：

———牵引拖车；

———携带、牵引或推动农业和林业机具或机械，并可根据需要，在拖拉机行进中或停车状态为配套

机具提供动力。

３．２

驾驶员座椅　狅狆犲狉犪狋狅狉′狊狊犲犪狋

只能够容纳一个人，在驾驶时提供给驾驶员使用的座椅。

３．３

座椅表面　狊犲犪狋狊狌狉犳犪犮犲

在乘坐时支撑驾驶员的座椅水平表面。

３．４

靠背　犫犪犮犽狉犲狊狋

在乘坐时支撑驾驶员后背的座椅垂直面。

３．５

侧向座椅支撑　犾犪狋犲狉犪犾狊犲犪狋狊狌狆狆狅狉狋狊

防止驾驶员侧向滑动的座椅装置。

３．６

座椅手臂支撑　狊犲犪狋犪狉犿狉犲狊狋狊

在乘坐时座椅两面支撑手臂的装置。
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