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引引  言

本规程是以JJF1002 《国家计量检定规程编写规则》、JJF1001 《通用计量术语及

定义》、JJF1059 《测量不确定度评定与表示》为基础性系列规范,对JJG910—1996
版进行修订。与JJG910—1996相比,除编辑性修改外主要技术变化如下:

———增加了 “引用文件”,并说明了注日期引用文件与不注日期引用文件的含义;
———增加了 “术语”并给出了定义;
———调整了对计量性能的要求;
———调整了零值误差的检定方法;
———增加了示值误差的检定点;
———调整了原规程中有关 “专用校准棒”的要求及附录。
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摩托车轮偏检测仪检定规程

1 范围

本规程适用于摩托车轮偏检测仪 (以下简称轮偏仪)的首次检定、后续检定和使用

中检查。

2 引用文件

GB/T5359.3—2008 摩托车和轻便摩托车术语 第3部分:两轮车和三轮车尺寸

凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本规程;凡是不注日期的引用文

件,其最新版本 (包括所有的修改单)适用于本规程。

3 术语和计量单位

3.1 摩托车轮偏检测仪 motorcyclewheeldeviationtester
用于检测两轮摩托车、两轮轻便摩托车和边三轮摩托车轮偏值大小和方向的仪器。

3.2 车轮中心平面 wheelcenterplane[GB/T5359.3—2008,3,g)]

车轮轮辋的两轮缘内侧平面的对称平面。

3.3 轮偏值 wheeldeviationvalue
当后轮中心平面处于垂直状态时,以后轮中心平面向行车方向延伸所形成的平面为

基准面,前轮中心平面偏离基准面的值。轮偏值计量单位为毫米,符号为mm。

4 概述

轮偏仪由后轮夹紧装置、与前轮夹紧装置一体的滑板、控制机构 (或控制组件)、

位移传感器和显示器等组成。轮偏仪测量的工作原理:将被检摩托车前轮、后轮同时置

于轮偏仪的前、后夹紧装置中间位置并夹紧,使后轮中心平面垂直于支承面,并以后轮

中心平面为基准面,测量与前轮夹紧装置一体的滑板向左或向右横向偏离基准面的位移

量,即为轮偏值。

5 计量性能要求

5.1 分度值

分度值应不大于0.1mm。

5.2 零值误差

零值误差应不超过±0.4mm。

5.3 零点漂移

轮偏仪的零点漂移15min内不超过±0.2mm。
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