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前　　言

　　ＧＢ／Ｔ２４６３２《产品几何技术规范（ＧＰＳ）　圆度》分为如下两部分：

第１部分：词汇和参数；

第２部分：规范操作集。

本部分为ＧＢ／Ｔ２４６３２的第２部分。

本部分等同采用ＩＳＯ／ＴＳ１２１８１２：２００３《产品几何技术规范（ＧＰＳ）　圆度　第２部分：规范操作

集》（英文版）。

本部分等同翻译ＩＳＯ／ＴＳ１２１８１２：２００３。

为了便于使用，本部分做了下列编辑性修改：

———“国际标准本部分”一词改为“本部分”；

———删除国际标准的前言和引言。

本部分的附录Ａ、附录Ｂ为资料性附录。

本部分由全国产品尺寸和几何技术规范标准化技术委员会提出并归口。

本部分起草单位：中机生产力促进中心、郑州大学、中原工学院、西安交通大学、上海大学、深圳市计

量质量研究院、中国计量科学研究院、中国计量学院。

本部分主要起草人：李晓沛、陈月祥、张琳娜、赵则祥、赵卓贤、赵凤霞、李明、于冀平、张恒、赵军。
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产品几何技术规范（犌犘犛）　圆度

第２部分：规范操作集

１　范围

ＧＢ／Ｔ２４６３２的本部分规定了组成要素圆度的完整的规范操作集。

本部分适用于整个圆度轮廓，即圆度要素的几何特性。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过ＧＢ／Ｔ２４６３２的本部分的引用而成为本部分的条款。凡是注日期的引用文

件，其随后所有的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本部分，然而，鼓励根据本部分达成

协议的各方研究是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本

部分。

ＧＢ／Ｔ１８７７７　产品几何量术规范（ＧＰＳ）　表面结构　轮廓法　相位修正滤波器的计量特性

（ＧＢ／Ｔ１８７７７—２００９，ＩＳＯ１１５６２：１９９６，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ１８７７９．１　产品几何量技术规范（ＧＰＳ）　工件与测量设备的测量检验　第１部分：按规范检

验合格或不合格的判定规则（ＧＢ／Ｔ１８７７９．１—２００２，ｅｑｖＩＳＯ１４２５３１：１９９８）

ＧＢ／Ｔ２４６３２．１　产品几何技术规范（ＧＰＳ）　圆度　第１部分：词汇和参数（ＧＢ／Ｔ２４６３２．１—

２００９，ＩＳＯ／ＴＳ１２１８１１：２００３，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｚ２４６３７．２　产品几何技术规范（ＧＰＳ）　通用概念　第２部分：基本原则、规范、操作集和不确

定度（ＧＢ／Ｚ２４６３７．２—２００９，ＩＳＯ／ＴＳ１７４５０２：２００２，ＩＤＴ）

３　术语和定义

ＧＢ／Ｔ２４６３２．１和ＧＢ／Ｚ２４６３７．２确立的术语和定义适用于本部分。

４　完整的规范操作集

４．１　概述

完整的规范操作集（见ＧＢ／Ｚ２４６３７．２）是有序的和完整的一组具有明确定义的规范操作。本部分

规定了圆度轮廓的传输带以及相应触针针尖的几何形状等。

４．２　传输带

４．２．１　低通滤波器

低通滤波器是一个相位修正滤波器（见ＧＢ／Ｔ１８７７７），其传输从１ＵＰＲ开始的波形，对处于截止频

率（以ＵＰＲ为单位）附近的波形逐渐衰减，见图１。

衰减函数为：

犪１
犪０
＝ｅ

－π
α×犳
犳（ ）ｃ

２

　　式中：

α＝
ｌｎ（２）

槡π
＝０．４６９７；

犪０———滤波前的正弦波的振幅；

犪１———滤波后的正弦波的振幅；

１
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