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前　　言

　　ＧＢ／Ｔ１５９６９《可编程序控制器》分为八个部分：

———第１部分：通用信息；

———第２部分：设备特性；

———第３部分：编程语言；

———第４部分：用户导则；

———第５部分：通信；

———第６部分：（未定）；

———第７部分：模糊控制编程（ＧＢ／Ｔ１７１６５．３）；

———第８部分：编程语言的应用和实现导则。

本部分为ＧＢ／Ｔ１５９６９的第４部分。

本部分等同采用ＩＥＣ６１１３１４：２００４《可编程序控制器　第４部分：用户导则》（第二版）。

本部分代替ＧＢ／Ｔ１５９６９．４—１９９５《可编程序控制器　第４部分：用户导则》。

本部分是ＧＢ／Ｔ１５９６９．４的第２版，它与第１版本完全不同。第１版本（ＧＢ／Ｔ１５９６９．４—１９９５）实

质上主要起指导性作用。目前的这个版本旨在为不希望了解产品标准（即ＧＢ／Ｔ１５９６９）细则的ＰＬＣ装

置的最终用户提供ＧＢ／Ｔ１５９６９系列标准的工程概述。因此本次修订的目的是，帮助ＰＬＣ的最终用户

正确有效地使用ＧＢ／Ｔ１５９６９系列标准，并从符合ＩＥＣ标准的可编程序控制器中获益。

本部分的附录Ａ、附录Ｂ、附录Ｃ为资料性附录。

本部分由中国机械工业联合会提出。

本部分由全国工业过程测量和控制标准化技术委员会可编程序控制器及系统分技术委员会

（ＳＡＣ／ＴＣ１２４／ＳＣ５）归口。

本部分由中国机电一体化技术应用协会负责起草。

本部分主要起草人：刘云男、杨昌、张萌、李爽、张晓阳、李百煌等。

本部分１９９５年首次发布。

本部分所代替标准的历次版本发布情况：

ＧＢ／Ｔ１５９６９．４—１９９５。
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引　　言

　　ＧＢ／Ｔ１５９６９的本部分构成可编程序控制器及其相关外围设备的系列标准的第４部分。阅读本部

分时应结合该系列标准的其他部分。

当本部分与其他ＩＥＣ标准（基本安全标准除外）发生冲突时，在可编程序控制器及其相关外围设备

领域应该以本部分中的条款为主。

通用术语在ＧＢ／Ｔ１５９６９．１中有所定义。较为专用的术语则在每个部分中分别定义。
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可编程序控制器　第４部分：用户导则

１　概论

１．１　范围和目的

本技术报告（ＴＲ）的目的是向可编程序控制器（ＰＬＣ）的最终用户介绍ＧＢ／Ｔ１５９６９系列标准，并帮

助他们按ＧＢ／Ｔ１５９６９系列标准选择ＰＬＣ装置及技术规范。本用户导则的主要读者群是ＰＬＣ最终

用户。

ＰＬＣ及其应用程序和相关的外围设备都被视为一个控制系统的组成部分。因此，ＰＬＣ用户应注意

到，本部分不涉及ＰＬＣ和ＰＬＣ系统所在的自动化系统，而只是涉及ＰＬＣ装置。但是，当采用此用户导

则时，建议对整个系统的体系结构进行评估。整个自动化系统的功能安全不属于本部分的范畴。

本用户导则的目的是，按照适用于ＰＬＣ及其相关外围设备的ＧＢ／Ｔ１５９６９系列标准的规范，方便

ＰＬＣ用户与ＰＬＣ供应商之间的沟通。这种信息交换用图１进行说明。

图１　用户导则的目的

　　如图１所示，用户由系统集成商和最终用户组成。ＧＢ／Ｔ１５９６９系列标准要求ＰＬＣ的制造商为用

户提供合适的产品信息。可选择地，用户可向制造商提供操作要求和技术规范，以便从制造商得到合适

的产品和服务。因此，本技术报告的一个目的是在沟通方面给予帮助，尤其是从最终用户的角度提供支

持。相应地，本技术报告未涉及ＧＢ／Ｔ１５９６９系列标准的每一个部分的全部要求（例如，一致性试验）。

需要时，用户可查阅该标准的各相关部分。

１．２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过ＧＢ／Ｔ１５９６９的本部分的引用而成为本部分的条款。凡是注日期的引用文

件，其随后所有的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本部分，然而，鼓励根据本部分达成

协议的各方研究是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本

部分。

ＧＢ／Ｔ１５９６９．１　可编程序控制器　第１部分：通用信息（ＧＢ／Ｔ１５９６９．１—２００７，ＩＥＣ６１１３１１：

２００３，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ１５９６９．２　可编程序控制器　第２部分：设备特性（ＧＢ／Ｔ１５９６９．２—１９９５，ｅｑｖＩＥＣ６１１３１２：

１９９８）

ＧＢ／Ｔ１５９６９．３　可编程序控制器　第３部分：编程语言（ＧＢ／Ｔ１５９６９．３—２００５，ＩＥＣ６１１３１３：

２００２，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ１５９６９．５　可编程序控制器　第５部分：通信（ＧＢ／Ｔ１５９６９．５—２００２，ＩＥＣ６１１３１５：２０００，

ＩＤＴ）
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