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前  言
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学会、福建艾思欧信息科技有限公司、浙江宇视科技有限公司、中国科学院空天信息创新研究院、浙江省
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多目拼接全景成像设备光学性能测试方法

1 范围

本文件描述了多目拼接全景成像设备(以下简称全景成像设备)的光学性能的测试设备、测试条件

和测试方法。
本文件适用于多目拼接全景成像设备光学性能的测试。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB/T18721.2—2017 印刷技术 印前数据交换 第2部分:XYZ/sRGB编码的标准彩色图像数

据(XYZ/SCID)

ISO12233 摄影 电子静态图像成像 分辨率和空间频率响应(Photography—Electronicstill
pictureimaging—Resolutionandspatialfrequencyresponses)

IEC61966-2-1:1999 多媒体系统与设备 色彩测量和管理 第2-1部分:色彩管理 默认RGB
色彩空间sRGB(Multimediasystemsandequipment—Colourmeasurementandmanagement—Part2-
1:Colourmanagement—DefaultRGBcolourspace—sRGB)

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1
目 view
由一个镜头加一个图像传感器组成的图像采集单元。

3.2
多目拼接 multi-viewsplicing
由两个或两个以上目的视场来覆盖一个大的场景,并通过图像拼接技术处理各目之间的接合处,使

之融合成具有更大视场角度的画面。

3.3
同步性 synchronicity
Δt
多目拼接全景成像设备不同目之间采集图像的时间差。
注:单位为毫秒(ms)。

3.4
延时 delaytime
ΔT
全景成像设备成像过程中消耗的时间。
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